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1 Introduccioén

Introduccion

Esta guia para el usuario describe las etapas basicas del trabajo con
tiamo. Se orienta al usuario sobre los aspectos méas importantes del
software usando, como ejemplo, una sencilla titulacién acido-base.

Informacién detallada sobre tiamo la encontrara en la funciéon de
ayuda online (m). F1 abre la ayuda para el punto particular en el
que se esta.

Esta guia esté organizada en dos partes:
Parte 1: Titulacién sin automatizacion

Configuracién

- Conexion de un Titrando o un Titrino
- Adicion de un reactivo de titulacion
- Conexion de un electrodo de pH

Meétodo
- Disefio de un método empleando una plantilla
- Realizacion de una titulacion

Base de datos

- Visualizacion de resultados en la base de datos
- Reprocesado de una determinacion

- Impresion de un reporte

Parte 2: Titulacion con automatizacion

Se explica cémo incluir las funciones de un Procesador de muestras
en un sistema de titulacion existente y como configurarlo. El método
de titulacion de la Parte 1 se adaptara consecuentemente en pocos
pasos. Se explica como escribir una tabla para llevar a cabo una
serie de determinaciones.
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2 Titulacidon sin automatizacion

Los siguientes instrumentos se requieren para la titulaciéon que se
describe a continuacion:

e Titrando o Titrino
e Unidad intercambiable o Dosino con unidad de dosificacion

e Agitador

2.1 Configuracion

2.1.1 Conexion del titulador
Conexion de un Titrando con agitador:

& Conecte un agitador y — si es el caso — un dosificador externo a
una conexion MSB del Titrando.

&= Conecte el cable 6.2151.000 desde la conexiéon “Controller” del
Titrando a una conexion USB del PC.

&= Arranque tiamo. El Titrando se reconocera automaticamente:

Save device (D09-108) B

The new device 836 Titrando' with serial number '02150" has
= been detected,

Should it be saved in the device tabls?

| Yes I ‘ Mo |

Después de confirmarlo, una ventana que contiene las caracteristi-
cas del Titrando se abrira automaticamente:

Titulacion sin automatizacion 3
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Properties - 36 Titrando - 836_1 E
| MSE 2 MSE 3 | MSE 4 | Glp |
General [ [MEasUring inpuks ‘ M3E 1

Device name ‘ 336_1 |

Device bype ‘836 Titrando |

Program wersion ‘ 5.836.0011 |

Devire serial number ‘DZ[ED |

Set towark |2004-08-30 15:17:23 UTC+2 |

Remarks

| O ] | Cancel J

&= En Device name dé un nombre inequivoco para el Titrando;
confirmelo con [OK].

Conexion de un Titrino:

Indicacién
Los Titrino no son reconocidos automaticamente y han de afiadir-
se manualmente en la tabla de equipos “Device table”.

&= Conecte su Titrino al PC via la interfase RS232 (COM1, COM2...)
con el cable de 9/25 pins 6.2125.110 o con el cable de 9/9 pins
6.2134.040 y enciéndalo.

&= Ahora arranque tiamo.

Haga un clic en el simbolo [Configuration] y accedera a un menu
con informacién de todos los equipos conectados, reactivos y sen-
sores.

Titulacion sin automatizacion
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e I & Seleccione Edit, New... en la subventana "Devices". El didlogo
Bl muestra todos los equipos que pueden conectarse via una inter-

Properties. ..

Calumn display... fase RS232

Brint (PDF). ..

Device selection [ %]
oL Titrinos

—|_] 702 5M Titrino
—|_] 716 DMS Titrino
— L 718 STAT Titrino
| 7185 Titrino
—|_] T20KFE Titrino
— ] 721 Met Titrino
— ] 736 GF Titrina
— ] 7581 GPD Titrino
—|_] TA2 KFD Tittino
—|_] T4 KFP Titrino
— ] 724 DMP Titrino
—|_] 794 Basic Titrino
— ] 795 KFT Titrino
-0
— |1 799 GPT Titrino
>l]j Coulometers

> ) Sample Changers
o 1 Meters

>l]_J Balances

>l]j Mizcellaneous

I OF l | Cancel ]

&= Seleccione el modelo de su Titrino de la lista y pulse [OK]. La
ventana de las caracteristicas del modelo seleccionado se abre
automaticamente:

Titulacion sin automatizacion 5
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Properties - 793 MPT Titrino - 798_1 E

General [ Int, Dosing device DO ] RS 232 ] GlP |

Device name ‘ 7951 |

Device type | 798 MPT Thring |

Program wersion ‘ | | Update |

Dievice serial number ‘ |

Set to work | 2004-08-30 15:53:50 UTC+2 |

Remarks

I (514 ] | Cancel J

&= En Device name dé un nombre que describa inequivocamente

al Titrino.

&= En RS 232 seleccione la interfase del PC a la cual se ha conec-

tado el Titrino y confirmelo con [OK].

Properties - 798 MPT Titrino - 798_1 m

General ] Int. Dosing device DO | RS 232 | GlP |
compat [om =]

COM1
COM2

QK ] | Cancel

Titulacion sin automatizacion
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2.1.2 Configuracion del reactivo de titulacion

Configuracion de un reactivo de titulacion en una unidad in-
tercambiable o de dosificacion inteligentes (con chip de da-
tos)

Indicacién
La descripcién que sigue sdlo aplica si se usa un Titrando.
Para los Titrino: por favor, pase a la seccion siguiente.

&= Coloque la unidad intercambiable en el Titrando o la unidad de
dosificacion en el Dosino.

Asf que la unidad intercambiable o de dosificacién se haya recono-
cido, aparece el siguiente mensaje:

Mew exchange or dosing unit (010-116)

' A new exchange or dosing unit has been detected,

*ou must configure the new exchange or dosing unit under
"Configuration - Titrants{Solutions" before you use it,

—_—

Después de confirmar el mensaje se le requerird para que efectle
una etapa Prepare, con la cual todos los tubos y el cilindro de bure-
ta se llenan:

Prepare dosing device {010-122) x|

’ An exchange or dosing unit was put on dosing device 1 of
J device '336_1",

Flease open the Manual control and execute & prepare

cornmand.
\ oK

La preparacion de la unidad intercambiable o de dosificacion esta
descrita en la Seccién 2.1.4. Sin embargo, la unidad intercambiable
o de dosificacion debera primero configurarse.

Titulacion sin automatizacion 7



& Si aln no esta en la pantalla de configuracion haga clic en el
simbolo [Configuration]. Se accede a la lista de equipos co-
nectados, reactivos de titulacion y sensores.

El nuevo reactivo de titulacion se introduce en la lista de reactivos:

Titrants/Solutions

Solution name A | Concentration Cylinder valume Type Dasing device Titer

"LI 1,000 malL 50 U 536_1 /D1 1,000 ”

La ventana de propiedades se abre con un doble clic en el nuevo
reactivo:

Titrant/Solution -

Solution [ Titer I Titer histary ] Crosing unik ] GLP |

Solution name | E”

Cancentration | 1.000‘ ‘mol,iL Iz“

Comment |
Production date l:l \:j

["] solution monitoring

Warking life |7999\ days

Expity date |7\ \Z\
Action

(O Record message

(©) Display message

() Stop determination

I OF l | Cancel ]

&= Introduzca un Solution name (nombre de reactivo) o seleccio-
ne uno de la lista.

Titulacion sin automatizacion
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&= Ahora defina la Concentration de su reactivo de titulacion.

& Vaya a la opcion Solution monitoring y ponga, por €j. 60 dias
como vida util (“working life”) del reactivo.

&= Confirme el dato con [OK].

Configuracion de un reactivo de titulacion en una unidad in-
tercambiable o de dosificacion sin chip de datos:

El reactivo de una unidad intercambiable o de dosificacion sin chip
de datos deber& anadirse manualmente a la tabla de reactivos. La
unidad intercambiable o de dosificaciéon no hace falta que esté colo-
cada para ello.

Indicacién
Si emplea una unidad intercambiable con chip de datos con un

Titrino también debera introducir el reactivo de titulacion en la table
de reactivos manualmente.

&= Si aln no esté en la pantalla de la configuracién haga clic en el
simbolo [Configuration].

ST weus. | @ Vaya a Edit, New, Exchange o Dosing unit... en la
oelte [ Bosngunt.. | subventana "Titrants/Solutions". La ventana corres-
. pondiente a las propiedades del reactivo de titulacion
Erint (FOFY... se abre:

Titulacion sin automatizacion 9
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Titrant/Solution -

Solution [ Titer | Titer histary | Crosing unik | GLP |
Salution name | E”
Cancentration | 1.0000‘ ‘mol,iL E“

Comment | ‘
Production date \:j

["] solution monitoring

| OF l | Cancel ]

&= Introduzca un Solution name (nombre) o seleccione uno de la
lista.

&= Ahora defina la Concentration del reactivo de titulacion.

& Vaya a la opcién Solution monitoring e introduzca, por ej. 60
dias como vida Util (“working life”).

&= En la pestana de la Dosing unit 0 Exchange unit seleccione el
Cylinder volume e introduzca el nimero impreso en el cilindro
de bureta (Cylinder serial number).

&= Confirme los datos introducidos con [OK].

10 Titulacion sin automatizacion
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2.1.3 Configuracion de un electrodo de pH

e

Properties. ..
Columnn display...
Print {PDF). .,

» pH electrade...

Metal electrode. ..

ISE electrode. ..
Temperature sensor, .,
Other sensor,,,

&= En la subventana "Sensors" seleccione Edit, New,
pH electrode.... La ventana que contiene las pro-
piedades del sensor se abre:

Sensor - pH electrode | x|
Sensor [Calibration data | Limits | Hiskary \

Sensor name | |

Sensor bype |pH electrode |
Order number I:I
Sensor serial number I:I

Comment |
St to wark ™)

[[] Sensor monitoring

| Ok l | Cancel J

&= Introduzca un Sensor name (nombre) y el Order number
(referencia o codigo).

& En la pestana Calibration data haga clic en la opcion Calibra-
tion data monitoring e introduzca un intervalo de calibracién
por ej. de 7 dias.

&= Confirme los datos introducidos con [OK].

Titulacion sin automatizacion
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2.1.4 Preparacion de la unidad intercambiable o de dosificacion

&= Abra el control manual en el menl Tools, Manual control o
directamente a través del simbolo &

E® Manual control [_[O]

Titration devices

@_935_1 (236 Titrandoy General [ Frepare | Fill ‘ Empty | Add fixed valume ‘ Dosing \
Dosing devices Exchange,/Dosing unit
" Bosing deice 1 G0 e |
Stirrers
L stirrer 3 (an4y Type
Remote interfaces Cilinder volome

Sample changers
Solution

Solution |01 M HD

[ Oose

& Marque el dosificador en la parte izquierda de la ventana y vaya
a la pestana Prepare.

Indicacién

Asegurese que la punta de bureta esté dentro de un recipiente en
el cual pueda caber dosificar el volumen del cilindro de su unidad
intercambiable o de dosificacién varias veces.

& Inicie el purgado de los tubos con [Start]. Aparecera el mensaje
siguiente:

12 Titulacion sin automatizacion
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Splash warning (010-132)
@ Check the buret kips, They should point inko a vessel,

Do you want ko continue?

I Yes l ‘ Mo ]

&= Confirme el aviso de seguridad con [Yes].

La preparacion se lleva a cabo con los pardmetros estandar y es
diferente para las unidades intercambiables y las de dosificacion.

&= Cuando la preparacion se haya completado, salga del control
manual con [Close].

Titulacion sin automatizacion
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2.2 Meétodos

2.2.1 Creacidon de un método de titulacion

H

File | Edit  Wiew Insert Tools

1Y Mew... Strg-N "

I

14

() Titration
|| Dynamic titration pH

|| Dynarnic titration U

START
Main track

Calculations

END

Main track

A continuacion se describe como usar una plantilla para crear su
propio método para una titulacion DET pH.

& Haga clic en el simbolo [Method]. El editor de métodos se
abre.

&= Use File, New... para abrir la lista de plantillas de métodos y
en Titration seleccione Dynamic titration pH. Confirmelo
con [OK] y el método ya esta cargado.

La plantilla del método incluye el comando de titulacion DET pH, el
de célculos CALC, el comando REPORT para la impresion de un
reporte de los andlisis y el comando DATABASE para al archivo
de las determinaciones en la base de datos.

El método estd complete y listo para su uso excepto si desea
ajustar algunos pocos parametros segun sus necesidades.

Titulacion sin automatizacion
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& Abra la ventana de pardmetros del comando de titulacion

DET pH mediante un doble clic:

@DET pH - DET pH [x]

Command name [DET gH
|__Patentiometric ewaluation | Additional evaluations | Addtional measured values
General/Hardware | Start conditions | Thration parameters | stop conditions
Device

Devics name | nok defined
Device bype | Titranda
Dosing device
Dosing device
Solution | not defined
Sensor
Measuring input
Sensor | pH electrode
Temperaturs measurement | aukomatic

Stirrer

Stirrer

& @ & o E©

Stirring rate

¥ Switch off automatically

i - - . . . .
‘%m:ja;nej Ll & En Device name seleccione el Titrando o Titrino conectado.
836_L
11 L <& En Dosing device seleccione la conexion MSB a la cual esté
S conectado el dosificador. Seleccione MSB 1 si ha colocado
1 una unidad intercambiable a un Titrando / Titrino. Seleccione

su recientemente configurado reactivo de titulacién en Solu-
tion.
: = ) . '
D:SILC:W; Ll & Seleccione su previamente configurado electrodo de pH en
Ecotrode Sensor_
11 L] &= En Stirrer seleccione la conexion MSB a la cual se ha conec-
- tado el agitador.
4
off

Titulacion sin automatizacion 15
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Additional measured walues
Stop conditions

&= Como criterio de parada escoja Stop EP = 1 (EP =
punto final) y Volume after EP = 1 mL y confirme los

Stop EF cambios con [OK].
“olume after EP mL

& Abra el comando CALC con un doble clic:

Calculations

& CALL - Calculations [ <]
Result name | Farmula ‘ Unit ‘ Decimal places ‘ Assignment | Statistics | Result manitoring ‘
(1]
(¥
= J | Propetties ‘ | Delete ‘ | Templates
l Ok ] | Cancel
[ mew &= Pulse [New]. Aparece la ventana "New result":
[ New result B3
Templates Description
Empty Empty default template

I Mext =3 ] | Cancel J

De esta ventana podran descargarse plantillas de resultados prede-
finidos, adaptados para nuevos calculos. Como adn no se ha defini-

16 Titulacion sin automatizacion



do ninguna plantilla, la pantalla esta vacia (“empty”).

& Pulse [Next >>]. Se abre la ventana que permitira programar

un nuevo resultado:

4 Result New - RSXX [ x|

| Definition || Monitoring | options |

Result name |RE501

=]

Formula

Description

Decimal places
Assignment | RS01 =]

[W] sStatistics

RS 'Result nameT. wal]

Result value,

| Save as kemplate [ (a4

Cancel

&= Abra el editor de formulas con |@:

Titulacion sin automatizacion
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E Formula editor

(+)=Jx)] [) [=)z)le) [anollor] [ [£][2] oo

Yariables Cperatars/Functions
@ () Mathod variables () Operators
o= () Command varisbles 1) Functions
©~ ) Determination variables () Miscellaneous
o U.J System variables

Description

I Ok ] | Cancel J

La formula de célculo deseada se introduce en la parte superior de
la ventana. Inmediatamente abajo estan las mas importantes funcio-
nes matematicas como simbolos. En la subventana "Variables"
vera, en una estructura de arbol, todas las variables disponibles para
éste método. En "Operators/Functions" se pueden escoger funcio-
nes matematicas adicionales. Una breve descripcion se muestra
para cada variable y funcion.

Las siguientes etapas describen cémo se puede programar una
sencilla férmula para el célculo del contenido de una muestra:

‘DET pH.EP{1}.%/OL' ® DET pH.CONC' x 'DET pH.TITER' x 40.00 % 0.1 f
Wi, Sample size'

'DET pH.EP{1}.VOL" Volumen del punto final (EP) para el primer EP.

'DET pH.CONC": Concentracion del reactivo de titulacion

'DET pH.TITER" Titulo del reactivo

40.00: Peso equivalente de la muestra, en este ejemplo NaOH
0.1: Factor para la conversion de unidades a %
'MV.Sample Size'": Peso de muestra

Titulacion sin automatizacion



() Method variables
() Command variables
) DET pH

[ TITer
| conc
) EPft

FOkel

| Insert |

'DET pH.EP{x}.VOL'

() Method varisbles
T 0 e

| Insert |

Titulacion sin automatizacion
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&= Seleccione la variable "VOL" para el volumen del punto final en
Command variables, DET pH, EP{x}.

&= Pulse [Insert] para aceptar la variable en la formula.

&= Sustituya la "x" por "1", es decir esta variable corresponde al
volumen del punto final del primer punto final.

&= Inserte el signo de multiplicaciéon mediante el simbolo corres-
pondiente o con el teclado.

&= De la misma forma inserte las variables "CONC" y "TITER".

&= Introduzca el peso equivalente de la muestra asi como el factor
de conversion de unidades.

&= Seleccione la variable "Sample size" en Method variables e

insértela en la férmula con [Insert].

&= Confirme los cambios con [OK]. El editor de férmulas se cierra
y de nuevo estamos en la ventana para programar el calculo de
un nuevo resultado.

& Como Unit (unidad del resultado) escoja %.

&= Confirmelo con [OK]. El célculo queda registrado en la tabla de
resultados.

&= Cierre este dialogo con [OK].

& Abra el comando REPORT con un doble clic:

19
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S REPORT - Report [x]
Cammand name |Report ‘
Report template
Report template  |[example report (-]
Report output
¥ Printer |Acrobat Distiller IE“
[l POF file [ 1)
[ send e-mail | E-mal |
I QK ] | Cancel

& Desactive la opcion Printer.

&= Active la opcion PDF file y después haga clic en L] introdu-
ciendo el subdirectorio y el nombre del archive dénde desea
guardar el reporte.

&= Confirme los datos [OK].

- @& Abra el comando DATABASE mediante un doble clic:
[ o |

4 DATABASE - tiamo (=]

Cornrnand name |tiamo |

Database ‘

Mew ] | Properties ‘ ‘ Delete |

I O ] | Cancel J

[ men | & Use [New] para elegir la base de datos estandar tiamo y con-
firmelo con [OK].

&= Cierre este didlogo con [OK].

20 Titulacion sin automatizacion
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El método esta ahora listo y puede verificarse con “method check” y
después guardarse:

&= Inicie la revision del método con File, Method check o direc-
tamente con la tecla L4 de la barra de funciones. Si el test da
un resultado satisfactorio aparecera el siguiente mensaje:

Method test ok {013-118) [ x|

o The method test has been successfully Finished.

—cE—

&= Confirme el mensaje con [OK].

&= Guarde el nuevo método a través de File, Save as...:

Method group ‘ [Main group E”
| Mame A | Saved |User | Full namne
[ [
Method namne |Tutor|a| |
l Save l | Cancel J
[ save | @& Ponga "Tutorial" como Method name y pulse [Save].

Titulacién sin automatizacion 21
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2.2.2 Ejecutar una titulacion

2

Sample size unit

» Start

22

& Cambie a la pantalla “Workplace”.

&= En la subventana "Run", en Method, seleccione el método que

acaba de guardar: "Tutorial":

Single determination | Determination series |

bstart e —

Determination parameters

User |jb Sample nurber
\ | [ o]
Remark ‘ E“
Sample data
Method ‘ E“

|Tutoria| ‘

&= Introduzca el Sample size, por e]. "5.0" y seleccione en Sample

size unit la unidad "g".

&= Coloque una muestra sobre el agitador y sumerja el electrodo

de pHy la punta de bureta.

&= Pulse [Start] para iniciar la titulacion.

EL comando actualmente activo queda marcado con un reborde

rojo.

Cuando se vaya a llevar a cabo la titulacion, configure la pantalla
“live” (en vivo) de manera que pueda seguir tanto la curva de titula-

cion como los actuales valores medidos:

&= Con un clic a la derecha del ratén en la subventana "Live dis-

play" se abriré la ventana de propiedades:

Titulacion sin automatizacion
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Propetties - Live display 1

Cammand kype |z|

[[1Measured value display

Measured value 1 |Measured El

Measured value 2 | Wolume |E||

Measured walue 3 |Temperature Izll

[¥] Curve display

w1 Axis |Measured |z|| Colar |-|z||

Y2 Auis |DFF IE“ Color |-|E||

[] shaw measuring points
[ Shaw grid Backaround
[ (a4 ] | Cancel l | apply ]

&= Active el parametro Measured value display y confirme el
cambio con [OK].

La pantalla en vivo queda entonces:

Live display 1 - DET pH - DET pH ]
Main track | Application note |

pH 9.801
51 v 2.5165mL

pH

T sl 25.0°C

4 [mi)

Con el simbolo I:I en la esquina superior derecha de la pantalla en

Titulacion sin automatizacion 23
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vivo es puede agrandar la ventana o reducirla de nuevo.

Tan pronto como la determinacién haya finalizado aparece la infor-
macion en la pantalla en vivo:

Run: Regular with remarks

En la subventana "Report" aparece una vista previa del reporte. La
impresién del reporte se describe en la seccidn siguiente.

Titulacion sin automatizacion
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2.3 Base de datos

2.3.1 Generalidades

m &= Cambie de la visualizacion de la base de datos.
&= Abra la base de datos estandar (tiamo) en File, Open....

La base de datos esta dividida entre diferentes ventanas. La imagen
estandar aparece de la siguiente forma:

[_[51x]
el
= B 2
B¢ LA G A%RLINLDE ERAR HES @ 00
u
tortv | tethod nam | 101.4abe | R501.Velue | R501 Unic | Semple siee value | Uni e
b 1 [zo0s0s-at Rest1 % 50 9
W 1-1oF1 IDCIIE l >
Curves 1 [
DETpHA | I Deteminaton camert 5
| method Sample Configuration
DET e
Identification
Getermination ID: 381452 feb0ce265:-7lsa
Server name: Iocshost
0 Clit name: 16-2
Ru +
St +
R Recording
& Determingtion start; 2004-06-31 11:10:38 LTCHZ
z Determination duration: 1035
Detstminstion fun: - Regular with remarks
° User (short name): b
User (Full name):
N e mo 1.0+ 24
350002
State/Version {
Determination state: - orgial
2
Determination verson: 1
o 1 > 3
= Reprocessing date! -
FressF1 for help (]

En la subventana "Determination overview" se listan las determi-
naciones individuales en forma tabular, ordenadas segun fecha y
hora. En la mitad inferior de la pantalla aparecen la curva de titula-
cién y el resultado de la valoracién en ventanas separadas. En la
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subventana "Information" aparece informacion general sobre la
determinacion tal como las condiciones de inicio, informacion sobre
el método, datos de la muestra, configuracion del sistema, etc.

2.3.2 Visualizacion a medida

View all

Measuring point list...

Properties Curves 1

Copy araphics

[w] Show grid

Wiew | Determinations

Toals

J? Update

Change layout. ..

E Load view...
% Save view,.,

0, Tils horizontally

=] Tile verticaly

]

Vamos a describir brevemente como adaptar la visualizacion de la
base de datos a nuestros propios requerimientos. El reprocesado
de una determinacion se ilustrara también mediante un ejemplo
sencillo.

& Haga clic con la tecla derecha del raton en la subventana "Cur-
ves" para abrir la ventana de propiedades para la visualizacion
de la curva.

& En Options active el parametro Show grid.
&= Confirme el cambio con [OK].

La curva de titulacién aparecera con un emparrillado.

En la subventana "Determination overview" se pueden elegir las
columnas que se veran y también en qué orden apareceran:

Por ejemplo, las columnas User (Short name) y Note se elimina-
rany, en cambio, la columna Method name se movera:

& Mediante el menu View, Properties, Column
display abra la ventana de didlogo Column
display:

é‘ Properties

Column display

Tookar

26

Properties Curves 1

Properties Results
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E Column display
Calumns available Columns displayed
Jj Determination overview Default name ] Displayed name
& U Determination 1 |Determination start Digtermination stark
@ () Method 2 [Method name Method name
u Sample 3 [ID1.Walue ID1.Value
& U Results 4 [R501.Mame R301.Mame
5 [RS01.Value RS01.Yalue
& |RS01. Uit RS01,Unit
7 |Sample size,Value Sample sizeYalue
3 |Unit.Value Uit valug 4
9 |User {short name) User (short name)
10 [Remarks Remarks ;

Ok ] | Cancel

&= Seleccione la columna User (Short name).
E'Jser (short name)

|User (short name) |

&= Elimine esta columna de la pantalla pulsando [<<].
&= Proceda de la misma forma con la columna Remarks.

&= Confirme los cambios con [OK]. Las dos columnas ya no
estan visibles.

&= En la subventana "Determination overview" haga clic en la
columna titulada Method name y mueva esta columna a la de-
recha manteniendo pulsado el ratén hasta Result column
RSO01.Unit (drag & drop).
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2.3.3 Reproceso (recalculo) de una determinacion

| Modify

| Recalculate

&= Abra la ventana de reproceso para recalcular determinaciones
en Determinations, Reprocess... o directamente con el sim-
bolo '51:

EReprucEssing
Modifications Result view
| variables | Msthod | | Curve svaluation | Command 'Calculations’
Res0l: 0.20 %
Variable A | Walue
B 1 |DET pH.1.CONC 0.1
2 |DET pH.1.ENP 7.000
3 |DET pH.1.5L0 1.000
4 |DET pH.1.TITER 0.9977
5 |MY.ID1
& MY, 102
7 |MY.IDG
8 MY Sample position 1
9 MY, Sample size 5.0
10|y, Sample size unit g
[« | [+]
ModiFy —— R
‘Q (][« 1ef1r [ ][m]
| Recaloulate | | Unda | | 0K ‘ | Cancel

Como practica, altere el peso de la muestra de 5.0 ga 10.0 g:

& Seleccione la linea 9y pulse [Modify]:

Wariable |MV.SampIE size |
Walue | 5.0 |
I Ok l | Cancel J

&= Introduzca el nuevo valor 10.0 como peso de la muestra y con-
firmelo con [OK].

&= Recalcule el resultado con [Recalculate]. Una barra de progre-
so indicara el recélculo.

[ IE3]
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&= El nuevo resultado se visualiza en la parte derecha de la panta-

lla.

&= Cierre la ventana con [OK].

El resultado recalculado se guarda como una nueva version.

2.3.4 Impresion de un reporte

Una determinacion puede generar automaticamente un reporte en
PDF, el cual puede imprimirse directamente desde la ventana de la

base de datos:

Exit

Report output

Selection

(®) Selected determinations

() Al Fileered determinations

Report type
®
() Report template
Dutput target

File | Edit View Determinations Tools Help
& Open... Strg-0
Close all
-
[ Cose Strg-ii
P Database manager. .
| PBrink ,l Determination overview. ., |
| Report.. |
g,

&= En File, Print, Report... seleccione
Original report y la impresora requerida
y confirmelo con [OK]:

] Printer

Phaser 62000F =]

1 POF file

oK. J | Cancel ‘

El reporte se imprime.

Indicacion

Si la determinacion se ha recalculado como en este ejemplo, se
imprimiré el reporte del recalculo.

Titulacion sin automatizacion
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3 Titulacion con automatizacion

Para aplicar la segunda parte de esta guia se requiere el empleo de
un Procesador de Muestras, un agitador y una balanza ademéas del
titulador.

3.1 Configuracion

3.1.1 Conexion de un Procesador de Muestras
Conexion de un Robotic USB Sample Processor
&= Conecte un agitador a la conexién pertinente de la torre.

&= Use el Cable 6.2151.000 para conectar el Robotic USB Sample
Processor desde su clavija de control a la conexion USB del PC
o del Titrando.

&= Arranque tiamo. El USB Sample Processor es reconocido auto-

maticamente:

The new device '315 Robotic USE Sample Processor XL with
= setial number '00002" has been detected,

Should it be saved in the device tabls?

| Yes I ‘ Mo |

Después de confirmar el mensaje, la ventana que contiene las pro-
piedades del equipo se abre autométicamente:
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Properties - 15 Robotic USE Sample Processor XL - 815_1 B

General | Rack | MSB1 | MsEz | MSE3 | GLP |

Device name ‘ 5151 |

Device bype ‘815 Raobatic USE Sample Processor XL |

Program wersion ‘ 5.515.0021 |

Dievice serial number ‘00002 |

Set o work | 2004-08-31 14:52:35 UTC+2 |

Warking hours ‘ ----- | h

Remarks

| (514 ] | Cancel ‘

& En Device name ponga el nombre que

describa al Robotic

USB Sample Processor de manera inequivoca y confirmelo con

[OK].

Conexion de un Procesador de Muestras via interfase RS232

Indicacion

Los Procesadores de Muestras que se conecten al PC via interfase
RS232 (por €j. el modelo 778 Sample Processor) no seran reco-
nocidos automaticamente y deberdn afadirse manualmente a la

tabla de equipos.

La conexién es la misma que la de un Titrino (vea Seccion 2.1.1).
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3.1.2 Conexion de una balanza

Check connection

Indicacién
Las balanzas no son reconocidas automaticamente y han de ana-
dirse a la tabla de equipos manualmente.

La conexién es idéntica a la de un Titrino (vea Seccidn 2.1.17).

&= Para una inequivoca identificacion, adicionalmente al Device
name se debe introducir el Serial number (nimero de serie)de
la balanza.

& Ajuste los pardmetros de conexién en RS 232. Encontrara los
correspondientes valores en las instrucciones de uso de su ba-
lanza.

&= Pulse [Check connection]. Se abrira la siguiente ventana:

Check connection E

Flease press the Print button on the connected balance
to test the connection. The data will be entered into the
appropriate Fields iF the connection is ok,

Device name | |

Sample size : Sample size unit \:I

D1 | |
D2 | |

| 0K J | Cancel |

&= Pulse la tecla [Print] en la balanza para chequear la conexion.
Si los parametros de conexion se han programado bien, en De-
vice name, Sample size y Sample size unit apareceran los
datos transmitidos.

&= Confirmelo con [OK].

&= Cierre la ventana de parametros de la balanza con [OK].
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3.1.3 Asignacion de las posiciones del elevador

En esta seccion aprendera como definir las posiciones del elevador.
Esto es necesario para que la subsiguiente titulacion pueda efec-
tuarse con el Procesador de Muestras.

& Coloque en el cabezal de titulaciéon del cambiador los acceso-
rios necesarios, como el electrodo, puntas de bureta, etc., re-
queridos para el trabajo de rutina con el Procesador y coloque
un vaso de muestra en la Posicion 1 de la gradilla.

&= Abra el control manual en Tools, Manual operation o directa-
mente pulsando en el simbolo &'

[ Manual control M= B
Titration devices
™ -
& 936_1 (836 Tiranda General | Move | Assignpostion | Pump |
Dosing devices Rack position
L Dosing device 1 (300)
gtirrers Ready b Start
L Sirrer 3 (304 Targe postion EIra
Remote interfaces - .
S;_mple changers Lift position
815_1 (315 Robotic USE Sam Curentposion [ 0 mm
art
ot - Ready Telia
Dosing devices
Sltirrers Robatic arm position
Stirrer 1 (F22)
Remote interfaces @rientFEiEm ° » Start
. Ready
Targe: poson . < [
Pump 1 Pump 2
< [l
| Cose

Los tituladores y Procesadores de Muestras conectados aparecen a
la izquierda junto con sus equipos periféricos. A la derecha de la
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pantalla, las visualizan las funciones del equipo marcado, en este
ejemplo para la torre de un 815 Robotic USB Sample Processor XL.

&= Marque la torre del Procesador de Muestras que desee usar y
haga clic en la pestania Move.

Indicacién

Después de la inicializacién, el Procesador de Muestras no esta en
una posicién de gradilla vélida. Esto se indica en Current posi-
tion con Invalid.

&= En Rack position use [Start] o [+] para mover el vaso a Posi-
cion 1.

& Podra mover el elevador usando las teclas de flechas [4] y [V]
en el parametro Lift position. Ajuste la altura de elevacion que
quiera usar como posicion de trabajo (“work position”), es decir
el electrodo quede sumergido.

&= Vaya a Assign position:

Rack position

Lift position

Robotic arm position

General Move Assign position | Pump |
Current position Sperial beaker | 1 E| Assign

Current position mm (®) Wiork position For

Current position 44,94 | = External position 1 E| | Assign |

() Rinse position For
() Shift pasition Far
() Special position For

() Swing position | Assign |

Assign

La altura actual se introduce en Lift position. La opcion Work posi-
tion for Tower queda preseleccionada.

&= Ahora pulse [Assign].

Titulacion con automatizacion
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Ahora defina una posicion para el giro (“shift position”):

[ A | &= Vaya a la pestana Move y use la tecla [t] para situar el elevador
en una altura tal que la gradilla pueda girar libremente sin gol-
pear el electrodo o el vaso de muestra.

s & Vaya a la pestafia Assign position y seleccione la opcion Shift
position for Tower en Lift position y pulse [Assign].

&= Defina una posicion para lavado (“rinse position”) de la misma
forma si es necesario.

Ahora compruebe sus ajustes:

&= Vaya a la pestana Move:

General | Move [ #Assign position ] Purnp |

Rack position

Current position |1 ‘ } T
Target position | 1 E” Ready _
Lift position n u
Current position | 110 ‘ mm ’ Start
Target position | (2] mm Ready _

7 - Wark position
Robaoti t
ohotic arm position Shift: position

Current pasition Rinse position | » Start
, Ready

Special positi
Target position peca pns! !nn
Home position

&= En Lift position seleccione como objetivo (“target position”)
Work position y pulse [Start]. El elevador debe moverse a la
altura que se acaba de definir.

&= Revise las posiciones “shift” y “rinse” de la misma manera.
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3.1.4 Definicion de vasos especiales

| Assign

Los vasos especiales son posiciones de la gradilla reservadas a
funciones especiales, por ej. para emplearlas como vasos de limpie-
za o acondicionamiento de electrodos. Es aconsejable escoger las
Ultimas posiciones de la gradilla de manera que las series de mues-
tras puedan arrancar desde la posicion 1. Las posiciones del eleva-
dor para los vasos especiales deberan asignarse independiente-
mente de las de los vasos de muestras.

&= Introduzca la posicion requerida en la pestafia Move en Rack
position y pulse [Start]. La gradilla gira a la posicion.

&= Vaya a la pestana Assign position.

La posicion actual se introduce en Rack position.

&= En Special beaker seleccione "1" para el primer vaso especial
y pulse [Assign].

&= Defina una segunda posicién para un segundo vaso especial de
la misma manera.

Compruebe ahora los ajustes:

&= Vuelva de nuevo a la pestana Move.

General Move | Assignpostion | Pump |

Rack position

Current position ‘ 1

) Start

Target position ‘

D Ready

Lift position
Current position

Target position

Robotic arm position

Current position

Special beaker 1)«
Special beaker 2
Special beaker 3 mm
Special beaker ¢ Ready
Special beaker 5
Special beaker 6
Special beaker 7
o
Special beaker &+ |

tart

» Start

Target position

o Ready

v
4] 142] 192]

Titulacion con automatizacion
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&= En Rack position seleccione de la lista, como posicién objetivo
(“target position”) Special beaker 1y pulse [Start]. La gradilla
debe moverse hasta la posicién acabada de definir.

& Compruebe también la posicion del segundo vaso especial.

Ahora defina una posicién de trabajo (“work position”) para cada
uno de los vasos especiales:

& Muévase al vaso especial 1 como se ha descrito més arriba.

&= Use las teclas [4] y [¥] en Lift position para mover el elevador.
Ajuste la altura de elevacién a la deseada para los vasos espe-
ciales, por ejemplo para sumergir el electrodo.

&= Vaya a la pestana Assign position:

Rack position

Lift position

Robotic arm position

Gengral Move Assign position | Pump |
Current position Special beaker ‘ 1 @| Assign

Current position mmn (®) work position For Tower E

Current position 57,83 ° External position 1 E| | Assign ‘

it Tower | &
Rinse position For
o P Special beaker 1
() hift position Far Special beaker 2
Special beaker 3
() Special position for Special beaker 4

Special beaker 5 |
Special beaker &
Special beaker 7@

() Swing position Assign ‘

Assign

Close

38

&= En Lift position seleccione Special beaker 1 para la posicién
de trabajo (“work position”).

&= Pulse [Assign].

&= De la misma manera defina la posicién de trabajo para el vaso
especial 2.

Compruebe ahora los ajustes.

& Cierre el control manual con [Close].
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3.2 Meétodo

3.2.1 Programacion de un método con automatizacion

Z|

MOVE

Move

LIFT

Lift

STIR

Stir

PUMP

Pump

Vamos a ampliar el método creado en la parte 1 para convertirlo en
un método automatizado de manera que podamos procesar series
de muestras automaticamente.

&= Haga clic en el simbolo [Method]. Aparecera el editor de méto-
dos.

&= Use File, Open... para llamar al método memorizado "Tutorial"
si es que no esta ya abierto.

Significado de los comandos individuales

Los siguientes comandos son necesarios para un programa de
automatizacion bésico:

El comando MOVE permite moverse a una posicion de la gradilla o
externa (ésta solo con Swing Head).

El comando LIFT mueve el elevador a la altura requerida.
Con el comando STIR un agitador que esté conectado al Procesa-
dor podré ponerse en marcha y pararse.

El comando PUMP arranca y para las bombas internas o externas
conectadas al Procesador de muestras.
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Insert | Tools  Help

| B8 ew command, .
B Mew track...

lj Autormation
)
L] SWING
LI UFT
] PUMP
1 sTr

MOVE

Move

Ampliacion del método de titulacion

Inserte un comando antes del de titulacion DET pH para mover la
gradilla hasta la primera muestra:

&= Haga clic en el comando DET pH, el cual queda marcado
con un reborde negro.

& Con Insert, New command... seleccione el comando MO-
VE gue encontrara en Automation y confirmelo con [OK].

El comando queda colocado antes que el de DET pH.

&= Abra la ventana del comando MOVE con un doble clic y
acceda a sus parametros:

Caommand narne |Move 5 |

Device

Dievice name ‘ niot defined El

Device bype ‘ &14 USE Sample Processor Bl

Target

Mave ‘ Sample position El

Beaker test

(@ Display message
() Stop determination

() stop determination and serigs

Parameters

Er. s
shift direction

‘ Ok ] | Cancel ‘

not defined (=]

ok defined
8151

40

& En Device name seleccione el Procesador de muestras
conectado. Los demas parametros son ya correctos y no
hace falta modificarlos.

&= Confirme los cambios con [OK].
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Insert | Tools  Help

| 8 New command. . ‘
L New track...

Jj Automation
1 MOVE
L1 SWING
| oFT
|1 PUMP

LIFT

Lift

not defined [=]

not defined
815_1

STIR

Stir

Titulacion con automatizacion
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Después de MOVE inserte el comando LIFT para poder llevar el
elevador a la posicién de trabajo:

& Haga clic en el comando DET pH de nuevo, volvera a que-
dar marcado con un reborde negro.

&= En Insert, New command... seleccione el comando LIFT
de Automation y confirmelo con [OK].

& Abra la ventana dialogo de LIFT con un doble clic y accede-
ra a sus parametros:

Cornrnand name |L|Ft ] ‘

Device

Device name | nok defined B|
Devire type | 514 USE Sample Processor Bl
Target
Toner

Lift position work position E mm
Parameters

| Ok l | Cancel J

& En Device name seleccione el Procesador de muestras
conectado. Los demas parametros son ya correctos y no
hace falta modificarlos.

&= Confirme los cambios con [OK].

&= Justo después de LIFT inserte el comando STIR para poder
poner en marcha el agitador.

& Abra la ventana del comando STIR con un doble clic:

a1
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not defined -]

not defined
536_1
8151

DET pH

STIR

Stir

[EsTIR - stir 7
Command name |St\r 7 |
Device
Device name ‘ not defined El
Device bype ‘ 514 USE Sample Processar E|
Stirrer
Stirrer

Stirrer bype ‘ unknawn

Stirring rate

Action

@ Switch on
() Swikch off

() Duration

& En Device name seleccione el Procesador de muestras
conectado. Los demas parametros son ya correctos y no
hace falta modificarlos.

& Confirme la modificacion con [OK].

Como el agitador es controlado por el comando STIR, debera
desconectarse después de DET pH:

& En General/Hardware y Stirrer marque la opcion "off" y
acepte el cambio con [OK].

&= Inserte un comando STIR antes del comando END para
parar la agitacion y abra su ventana de pardmetros.

& En Device name seleccione el Procesador de muestras.
&= En Action marque la opcion "Switch off".
&= Confirme los cambios con [OK].

En las siguientes etapas se anadiran los comandos MOVE, LIFT
y PUMP para lavar el electrodo, las puntas de bureta y el agitador
en el vaso especial 1:

Titulacion con automatizacion



MOVE

Move

[Sampleposiion -]
Sample pasition
Rack position
Special beaker
Relative angle

LIFT

Lift

PUMP

Pump

Titulacion con automatizacion
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&= Inserte un comando MOVE antes del comando END vy &bra-
lo.

&= En Device name asigne el Procesador de muestras conec-
tado.

& En Target y en Move seleccione la opcion Special beaker.
Number "1" es la posicion predefinida para el primer vaso
especial.

&= Confirme los cambios con [OK].

&= Inserte un comando LIFT después de MOVE vy abralo.

&= En Device name seleccione el Procesador de muestras
conectado. Los demas parametros son ya correctos y no
hace falta modificarlos.

&= Confirme los cambios con [OK].

&= Inserte el comando PUMP después de LIFT y abralo:

E2PUMP - Pump 11
Command name |P|.|rr|p 11 ‘
Device
Device name |nnt defined Bl
Device type | &14 USE Sample Processor E||
Pumps
Tower
Fump(=)
Action
@ Swikch on
() Swikch off
) Duration
O ] | Cancel
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not defined =]

ot defined
5151

44

&~ En Device name seleccione el Procesador de muestras
conectado.

&= En Pump(s) marque "1+2" de manera que arranque las dos
bombas. Si disponemos de bombas integradas, la 1 se em-
plea para lavar el cabezal de titulacion y la 2 para succionar
el volumen del vaso para que no rebose.

& En Action marque la opcién Duration y ponga un tiempo de
II3 sll.

&= Confirme los cambios con [OK].
&= Abra el comando START con doble clic:

4 START - Main track

Command name |Ma\r| track |

General | Application note | Method variables |

Workplace view

® Current view

) Wiew
Track view for live window
Live display 1 ‘Main track B‘
Live display 2 ‘ Main krack B
[] statistics
Conditioning

[  Automatic conditioning

| O ] | Cancel

&= Active Statistics y marque el nimero "3".
&= Confirme los cambios [OK].

El método esta ahora listo, puede revisarse y consecuentemente
guardarse en la memoria de métodos:

&= Arranque el chequeo del método con File, Method check o
directamente con el simbolo de la barra ¥ . Si el chequeo
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verifica que el método es correcto, aparecera el siguiente

mensaje:

0 The method test has been successfully finished,

——

Save

Titulacion con automatizacion

&= Confirme el mensaje con [OK].

&= Guarde el método usando File, Save as... y dele el nombre
"Tutorial Automation".

&= Pulse [Save].

45



—tiamo’

3.2.2 Creacion de una tabla de muestras

Creara ahora una tabla de muestras de para hacer 3 determinacio-
nes de manera totalmente automatica. En una segunda etapa, el
peso de las muestras se transferird directamente desde la balanza a

la tabla.
j}a & Cambie la pantalla de la "Workplace".
o &= Haga clic en Determination series:
Single determination Determination series |
P Start | Stop | Hold | | Pause| Stas ||
Determination parameters
User |jb | Sample number El
Remark | Iz“
Autostart |T| of Samp\etableE [] Statistics |T| of ‘Tl
Sample data — — —
| Method  [samplepositon [0t |12 03 [Sampl.. [sam... |
>
K [
| Edit ] ‘ Sample table w ] Loaded ‘ |

&= En Sample data abra la ventana para introducir los datos indi-
viduales de las muestras con un doble clic en la linea marcada:

Edit line - Working sample table - Workplace Workplace
Method E” |7|
Sample position 1 |

D1

jink3

jink

Sample size A Sample size unit ‘g
Line @'I' El |B|E]‘E af 1 [ Apply ] | Clase

K311 K]
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| Close

Apply

Sample table *

Mew

Load. ..

SEVE as...
Run kest...
Prinkt (PDF). ..

| Properties. ..

Import data, ..
Reset
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&= En Method escoja el método previamente creado "Tutorial
Automation".

&= En ID1 ponga una identificacién para la primera muestra, por €j.
"Sample 1".

& Confirme los datos con [+,

Los datos estan en la primera linea de la tabla de muestras. La se-
gunda linea se anade automaticamente a la tabla. Se aceptan el
mismo método e identificacion de muestra. La posicién de la mues-
tra en la gradilla aumenta automaticamente

& Ahora modifique la identificacion para la segunda muestra, por
ej. "Sample 2", y confirmelo con [*].

&= También modifique la identificacion para la tercera muestra, por
ej. "Sample 3".

& Confirme esta Ultima entrada con [Apply].

&~ Salga de la ventana de introduccion de datos de muestras
[Close].

En la siguiente etapa prepararemos la tabla de muestras para que el
peso se transfiera automaticamente desde la balanza a la tabla.

&= En la subventana "Run" y en Sample table, Properties... abra
la ventana de las propiedades para la serie de determinaciones:
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Properties - Determination series

Display || Edit " Process ‘ Diaka impork ‘ Comment |

Defaulk method group |Main group

]

[] Accept data with
[] Lock editing in working sample table

Copy automatically into next line

[V sample size unit W Sample position + 1

v Method ¥ D1 v 102 v 103 14
[] sample size [Jis [J1De o7 [Jioa

oK ] [

Cancel

&= Vaya a la pestana Edit.

& Active la funcion Accept data with. La opcién sample size

queda preseleccionada.

Indicacion

Si se activa esta funcién, se conmutara a la siguiente linea tan
pronto como el peso de la muestra haya sido transferido desde la

balanza a la linea de muestras seleccionada.

&= Vaya a la pestana Data import:

Properties - Determination series

Display | Edit |Process ‘Dataimport [Comment |

[[] Import from balance

[[] Import from barcode reader

[[] Import from file

oK ] [

Cancel
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| Sample table * J

Mew
Load...
Save as... ‘

Run test...
Print (FDF), ..
Properties. ..
Import data. ..
Reset

< tlamo.
&= Active la funcién Import from balance.

&= Indique la balanza conectada y confirme el cambio con [OK].

&= Ahora salve la tabla de muestras en Sample table, Save as...

& Ponga "Tutorial" como nombre y pulse [Save].
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3.2.3 Proceso de una serie de muestras

» Start
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& Seleccione la primera linea de la table de muestras.
&= Pese la primera muestra.
&= Envie el dato con la tecla [Print] de la balanza. Este peso que-
da colocado en la primera linea. La marca pasa a la linea 2:
Single determination Determination series |
Determination parameters
User |]b | Sample nurber EI
Remark | E“
Autostart af Samp\etableE W] statistics af
Sample data
Method |Samp\e position | D1 | 102 ‘ D3 |Sampla size |Samp\e size unit |
1 | Tutarial Automation |1 Sample 1 4,811 ]
B 2 |Tutorial Automation 2 Sample 2 q
5 | Tutorial Automation |5 Sample 3 g
| Edit + J H Sample table w H Loaded ‘Tutor\a\ {madified)

&

&

Prepare las muestras segunda y tercera.

Coloque todas las muestras en la gradilla, posiciones 1 a 3.

Indicacién
En Determination parameters la opcion Sample table esta acti-

va

por defecto para el Autostart. Esto significa que se va a proce-

sar la tabla de muestras completa. En el caso de que se desee
s6lo procesar una parte de la tabla, simplemente entre aqui el dato
del numero de muestras a procesar.

&= Pulse [Start] para comenzar las titulaciones.
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En la tabla de muestras queda marcada la muestra actualmente en
proceso en color naranja; las muestras ya analizadas apareceran
con un color gris de fondo.

Determination series |
' mstop [ wrioid |EENEE Staus
Determination parameters
User [ib | sample number | 2]
Remark | |E||
Aukostart |_2| af ‘ Samp\etahlelzll [] Statistics |_2| af ‘_ﬁl
Sample data — — —
Method |Samp\e pasition | D1 | Dz ‘ jink) |Samnla size |5amp\e size unit |
1 |Tutarial Automation |1 Sample 1 4.611 q
2 | Tutarial Automation 2 Sample 2 5,494 a
3 | Tutorial Automation |3 Sample 3 5.535 q
[
4] [¥]
| Edit ] ‘ Sample table * ] Loaded ‘Tutnr\a\ {modified) |
| .
| MStop Con [Stop] todo el proceso (serie de muestras) se para, con [Hold]
 itold se puede parar momentaneamente tanto la muestra actualmente en
Ol . . . .
proceso como la serie. Sin embargo, si lo que se desea es interrum-
E pir la serie pero dejando acabar la muestra actualmente en proceso,

entonces pulse [Pause].

Titulacion con automatizacion
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3.2.4 Ampliacion del un método de automatizacion

=

Insert | Tools  Help

f* Mew command. .

A hew track,..

_J Mormal frack

Q
|| Series end track
|| Exittrack

] Errortrack

Una serie de muestras se procesa en tres fases:

e Secuencia inicial ("Start sequence"): comandos que se ejecutan
solo al inicio de una serie de muestras.

e  Secuencia de muestras ("Sample sequence"): comandos que se
ejecutan antes y después de cada titulacion / muestra.

e Secuencia final ("End sequence"): comandos que ejecutan soélo
al final de una serie de muestras.

Estas sencillas secuencias pueden subdividirse en tiamo como
secuencias parciales, llamados Tracks. Cada "track" contiene un
comando START y un comando END que no pueden borrarse. No
hay limite en el nimero de comandos que podran insertarse entre
ellos.

En las etapas siguientes se muestra como ampliar el método de
automatizacion recientemente creado:

&= Haga un clic en la tecla [Method]. Aparece el editor de méto-
dos.

&= Use File, Open... para llamar al método memorizado "Tutorial
Automation" si es que no esta ya abierto.
Inserte un nuevo "track" para la secuencia inicial:

&= En Insert, New track... seleccione la plantilla Series start
track y confirmelo con [OK].

Un nuevo "track" vacio se anadira al lado del "track" previo.

Ahora inserte un comando en el "start track" el cual inicialice (reset) el
Procesador para asegurar que esté a punto para iniciar una serie de
determinaciones:
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Initialize rack 12

Insert | Tools  Help

tiamo:

&= En Insert, New command... seleccione el comando RACK en
Automation y confirmelo con [OK].

&= Abra el comando RACK con un doble clic:

EARACK - Initialize rack 12 [x]
Cornrmand name |Init\alize rack 12 |
Device
Dievice name | ok defined B‘
Device bype | #14 LSE Sample Processor E”
[] Rack test
| oK J ‘ Cancel |

* Mew command. ..

| A Mew track,.. ‘

_J Mormal track

|| Series start frack
Qo
|| Exittrack

L] Errortrack

MOVE

Move

&= En Device name indique el Procesador de muestras conecta-
do.

&= Confirme el cambio con [OK].
Inserte un nuevo "track" para la secuencia final:

&= En Insert, New track... seleccione la plantilla Series end track
y confirmelo con [OK].

Un nuevo "track'", vacio, se afadira al lado de los existentes.

En las siguientes etapas se insertan los comandos MOVE y LIFT de
manera que llevaremos los electrodos al vaso especial 2 (lleno con
la solucion de acondicionamiento de electrodos).

&= Inserte un comando MOVE y abralo.

&= En Device name asigne el Procesador de muestras conectado.

&= En Target en Move seleccione la opcion Special beaker.

Titulacion con automatizacion
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LIFT

Lift

i<

| Sample kable + |

Tew
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&= En Number ponga "2" para el segundo vaso especial.
&= Confirme los cambios con [OK].

&= Inserte el comando LIFT después del comando MOVE vy &bralo.

&= En Device name asigne el Procesador de muestras conectado.
El resto de parametros son ya correctos y no hace falta cam-
biarlos.

&= Confirme el cambio con [OK].

&= Revise el método acabado de modificar con la funcién de che-
queo.

&= Guarde el método con el nombre "Tutorial Automation exten-
ded".

Adaptacion de la tabla de muestras

Finalmente puede asignar este método nuevo a las muestras indivi-
duales de la tabla creada en la Seccidn 3.2.2:

&= Cambie la pantalla de la "workplace".

&= Use Sample table, Load... para descargar la tabla de mues-
tras "Tutorial" creada en la Seccion 3.2.2.

& Abra la ventana de datos con un doble clic en la primera linea
de muestras de la tabla:
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| Close

Edit line - Working sample table - Workplace Workplace
Method | Tutarial Automation =] (]
Sample position 1 |
D1 |Sample 1 @
Dz z
03 (=]
Sample size 1.0 Sample size unit ‘g hd
Line: |I__<J|z| EI |ZJ|E‘EJ of 3 l Apply I Clase |

&= Ahora seleccione, en Method, el método "Tutorial Automation
extended" que acabamos de crear.

& Confirme los datos con D,

&= Repita este proceso con el resto de las muestras.
&= Confirme los datos en la Ultima muestra con [Apply].
&= Salga de esta ventana con [Close].

&= Guarde la nueva tabla de muestras con el nombre "Tutorial
extended".

Una serie de muestras puede ahora procesarse con las funciones de
automatizacion ampliadas mediante la adecuadamente adaptada
nueva tabla de muestras como se ha descrito en la Seccién 3.2.3.
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